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TEMATICA Si BIBLIOGRAFIA

penfu concursul de ocupare a pos$lui vacant è asistent universítar (perioadó &termínatù), poziTia
25 din Sbù.rl de funclii al Departamenùlui de EbctriciEte, Fizica Solidului, Biofizicà, conlinànd disciplinele:

. Arhitectura sistemebr parabb

. Calculatoarenumerice

. Teoria sistemelor

. Sisteme cu microprocesoare

Tematica
1. Arhitecturi de calcul paralel - clasificare
2. Caracteristici generab ab modebbr de cakul paralel
3. Indicatori de performan!à în calculul parabl
4. Programare MPI
5. Limbate de programare hardware: Veribg HDL (hardware description hnguage), VHDL
6. Elemente de teoria informatiei: entropia Shanon, arborele Huffman, transmisia informatiei prin

canab cu zgomot
7. Limbaj de asamblare MIPS: struchrra unei instrucliuni, operalii ariùnetice, condilionab
8. Arhitechra 8051. Noliuni generab de programare în ASM penfu MCU 8051.
9. Arhitechra Harvard ti Arhitectura Von Newmann - diferente, optimizàri.
10. Sisteme de bgicà programabilA - noliuni generale privind CPDL si FPGA.
11. Metoda bcului radacinibr in studiul stabiliatii sistemebr
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